HOJA DE ASIGNATURA CON DESGLOSE DE UNIDADES TEMATICAS

INFORMACION REQUERIDA POR ASIGNATURA

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: AUTOMATIZACION Y ROBOTICA
2. NIVEL DEL SABER: FLEXIBLE

3. AREA DE CONOCIMIENTO: CONOCIMIENTOS TECNICOS

4. COMISION ACADEMICA: ELECTROMECANICA INDUSTRIAL
5. NUMERO CONSECUTIVO DE ASIGNATURA:

6. CUATRIMESTRE: QUINTO

7. HORAS PRACTICAS: 52

8. HORAS TEORICAS: 23

9. HORAS TOTALES: 75

10. HORAS TOTALES POR SEMANA CUATRIMESTRE: 5

11. CODIGO:

12. CREDITOS:

13. OBJETIVO DE LA ASIGNATURA: CONOCER Y APLICAR LOs DIFERENTES COMPONENTES DE UN

SISTEMA DE PRODUCCION AUTOMATICO

UNIDADES TEMATICAS QUE INTEGRAN LA HRS. HRS. HRS.
ASIGNATURA PRACTICAS | TEORICAS TOTALES

. Introduccion a la automatizacion y Robética 0 5 5
Il. Sistemas Flexibles de Manufactura 2 3 5
[ll. Control Numérico y CAD-CAM 25 10 35
IV. Programacién del Robot Industrial 10 5 15
V. Aplicacion en sistemas Automatizados 15 0 15

TOTAL 52 23 75

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL
AREA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA
CARRERA DE ELECTRICIDAD Y ELCTRONICA
INDUSTRIAL
APROBO:

C.G.U.T. FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: Septiembre del 2004

F-CADI-SA-03-PE-02



HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS, SABER HACER Y SABER
INFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: AUTOMATIZACION Y ROBOTICA
2. UNIDAD TEMATICA: | INTRODUCCION A LA AUTOMATIZACION Y LA ROBOTICA
3. HORAS PRACTICAS: 0
4. HORAS TEORICAS: 5
5. HORAS TOTALES: 5
6. OBJETIVO: CONOCER LOS ASPECTOS FUNDAMENTALES DE LA AUTOMATIZACION Y LA ROBOTICA
SABER HACER SABER
TEMAS HRS. HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)

Automatizacion. 0 Concepto de automatizacion. 1
Tipos y medios de
automatizacién (mecanicos,
hidraulicos, etc.)

Importancia de la automatizacion. Impacto de la automatizacién en 1
la produccion y en el entorno
socioeconomico. Criterios de
implantacién de sistemas
automaticos. Ventajas y
desventajas de la automatizacion

Futuro de la automatizacion. Perspectivas acorto, medianoy 1
largo plazo de los medios
automaticos.

Introduccién a la robdtica. Definicion de robot industrial. 1
Ventajas y desventajas del
empleo de robots. Impacto en la
produccion.

Evaluacion Automatica. Definicidon de evaluacién 1
automatica. Importancia,
ventajas y desventajas.

TOTAL 0 5

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA
CARRERA DE ELECTRICIDAD Y ELCTRONICA

INDUSTRIAL

APROBO: C.G.UT.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL
AREA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: Septiembre del 2004
F-CADI-SA-03-PE-02




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS, SABER HACER Y SABER

INFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: AUTOMATIZACION Y ROBOTICA
2. UNIDAD TEMATICA: Il SISTEMAS FLEXIBLES DE MANUFACTURA
3. HORAS PRACTICAS: 2
4. HORAS TEORICAS: 3
5. HORAS TOTALES: 5
6. OBJETIVO: COMPRENDER EL CONCEPTO DE SISTEMAS FLEXIBLE DE MANUFACTURA
SABER HACER SABER
TEMAS HRS. HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)
Sistema flexible de Manufactura Establecer las 1 Concepto y componentes de un 1.5
condiciones para el SFM
control de un SFM
Control numérico Establecer las 1 Definiciéon de CDN y Aplicacion
condiciones para el en SFM 1.5
control de un sistema
de CND
TOTAL 2 3

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA
CARRERA DE ELECTRICIDAD Y ELCTRONICA
INDUSTRIAL

APROBO: C.G.UT.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL
AREA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: Septiembre del 2004
F-CADI-SA-03-PE-02




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS, SABER HACER Y SABER
INFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

HORAS TEORICAS: 10
HORAS TOTALES: 35

ookl wN =~

OBJETIVO: UTILIZAR SISTEMAS CAD - CAM

NOMBRE DE I,_A ASIGNATURA: AUTOMATIZACION Y ROBOTICA
UNIDAD TE[\/IATICA: Il CONTROL NUMERICO Y CAD - CAM
HORAS PRACTICAS: 25

SABER HACER SABER
TEMAS HRS. HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)
Control numérico por computadora. Identificar maquinas 3 Definicién y componentes del 75
con CNC CNC.
Importancia, ventajas y 75
desventajas del cnc
Realizar programas Métodos de programacion de 3
para manipular una 3 una maquina CNC.
maquina cnc
Redes en CNC y PLC's. Conectar maquinas Conexion de redes en CNC Y 2.5
cnc y plcs en red 6 |PLC's
Control Adaptativo. Establecer las Definiciéon de control adaptativo
condiciones para el aplicado a CNC 1.5
control de un sistema 6
en cnc
CAD - CAM. Utilizar un sistema Definiciéon de CAD-CAM. 75
CAD - CAM. Importancia, en la produccion.
7 Concepto de CIM 75
TOTAL 25 10

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA
CARRERA DE ELECTRICIDAD Y ELCTRONICA

INDUSTRIAL

APROBO: C.G.UT.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL
AREA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: Septiembre del 2004

F-CADI-SA-03-PE-02




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS, SABER HACER Y SABER
INFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. NOMBRE DE LA ASIGNATURA: AUTOMATIZACION Y ROBOTICA
2. UNIDAD TEMATICA: IV PROGRAMACION DEL ROBOT INDUSTRIAL
3. HORAS PRACTICAS: 10
4. HORAS TEORICAS: 5
5. HORAS TOTALES: 15
6. OBJETIVO: APLICAR LAS TECNlCAS DE PROGRAMACION DE UN ROBOT INDUSTRIAL
SABER HACER SABER
TEMAS HRS. HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)
Robadtica. Identificar los 1.5 | Definicién de robotica. Tipos de 1
diferentes tipos de robot’s.
robot’s.
Anatomia del robot y su periféricos. | Identificar los Estructura mecanica, actuadores,| 1
elementos de 2.5 |transmisiones, detectores,
hardware elementos, terminales.
componentes del
conjunto.
Sistema de control de robot. Establecer las 2 Control cinematica. 2
condiciones para el
control de un robot.
CAD - CAM Realizacién de rutinas | 4 | Métodos de programacién 1
programadas.
TOTAL 10 5

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA
CARRERA DE ELECTRICIDAD Y ELCTRONICA

INDUSTRIAL

APROBO: C.G.UT.

REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL
AREA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: Septiembre del 2004
F-CADI-SA-03-PE-02




HOJA DE UNIDADES TEMATICAS CON DESGLOSE DE TEMAS, SABER HACER Y SABER
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I
NFORMACION REQUERIDA POR UNIDAD TEMATICA

ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

NOMBRE DE LA ASIGNATURA: AUTOMATIZACION Y ROBOTICA
UNIDAD TEMATICA: V APLICACION EN SISTEMAS AUTOMATIZADOS
HORAS PRACTICAS:15

HORAS TEORICAS: 0

HORAS TOTALES: 15

OBJETIVO: APLICAR LA AUTOMATIZACION A DIFERENTES PROCESOS

SABER HACER SABER
TEMAS HRS. HRS.
(PRACTICA) (TEORIA)
Aplicacion de sistemas Implementar sistemas 5 0

automatizados electro hidraulicos y | automatizados

electro neumaticos.

electrohidraulicos y
electroneumaticos, con
auda de
microprocesadores plcs,
detectores y circuiteria
analoga y digital discreta

Aplicaciéon de un SFM

Implementar sfm 5
conbinando maquinas cnc
plcs, robots, cad — cam
elecréhidraulicas y
electromecanicas,
variadores de velocidad,
controladores etc.

Aplicacion de sistemas de
evaluacion automatica.

Implementar un sistema 5
de evaluaciéon automatica,
conbinando diferentes
herramientas.

TOTAL

15 0

ELABORO: COMITE DE DIRECTORES DE LA REVISO: COMISION ACADEMICA NACIONAL DEL
CARRERA DE ELECTRICIDAD Y ELCTRONICA AREA ELECTROMECANICA INDUSTRIAL

INDUSTRIAL

APROBO: C.G.UT.

FECHA DE ENTRADA EN VIGOR: Septiembre del 2004
F-CADI-SA-03-PE-02
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